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Question 2.

Critéres Valeurs du CDC Valeurs relevées
Valeurs extrémes de Flexion plantaire
l'angle 6 propulsive :  -25°
Dorsiflexion : 15°
Vitesse angulaire 52 rad.s™
maximale 6.,
Couple maximal a 140 N.m
fournir
Travail maximal a 207
fournir
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Comparaison des lois theorique et expérimentale pour une cadence normale



Question 4.
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Question 6.
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Question 8.
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[ Question 22. |
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[ TQuestion24. T [ T [ [ T Diagramme de Bode de laFTBO | | | | |
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