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EXERCICE 1 
OPTIQUE ADAPTATIVE 
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Q2 : liaison équivalente 
 
Donner le graphe des liaisons de cet assemblage. 
Déterminer la forme générale du torseur cinématique de la liaison globale équivalente entre les 
solides 1 et 3. 
En déduire la nature de cette liaison équivalente. 
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EXERCICE 2 

POUSSOIR À GALET 
 
 

   
 
          figure 1 - schéma cinématique                      figure 2 - galet n°9 
 
 
On précise ci-après le graphe des liaisons : 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
On note R le rayon du galet, soit A0

! "!!
=R
"
u  

 
Question 1 : bouclage cinématique 
 
11) Pour chaque liaison, exprimer son torseur cinématique admissible par ses éléments de 
réduction au point A, sur la base     (

! 
u ,
! 
v ,
! 
z ) . 
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liaison linéaire rectiligne 
d’axe Az et de normale u 
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12) Traduire le bouclage cinématique par un système d'équations scalaires. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
13) Montrer, par l’analyse du système d’équations obtenu, que la mobilité de ce mécanisme est 
m=2. 
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Question 2 : résolution du système d’équations 
 
21) Quelle est la loi entrée-sortie du mécanisme, c’est-à-dire la loi qui lie la vitesse de 5/3 (sortie) à 
la vitesse de 10/3 (entrée) ? 
 
 
 
 
 
 
 
 
22) Pour lever l’indétermination due à m=2, on suppose que le galet 9 roule sans glisser sur la 
pièce 10. Quelle est alors la vitesse de rotation de 9/5 en fonction de la vitesse de 10/3 ? 
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PROBLÈME  

ROBOT SPHÉRO 
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Question 8 : 
 

 

 

 
Question 9 :  
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