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PROBLEME 1
CENTRIFUGEUSE HUMAINE

1.1 Identification temporelle

I11.a)

Angle de tangage (degré)

I 3 L h
™ T T T T ] 1 T T T

0 0,05 0,1 0,15 0,2 0,25 0,3

Temps (s)

Figure 4 : activation en tangage
réponse a un échelon de 5 degrés
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PROBLEME 3
GYROPODE HUBLEX

DR1 - Schéma fonctionnel du Hublex

Q1.
Acquérir
Inclinaison
Hublex Traiter
Acquérir N
Rotation _ — Hublex 2 'arrét
poignée l
Agir
+
Alimenter Moduler Convertir Adapter —|—V
Hublex en mouvement
DR2 - Schéma bloc de la génération des consignes
Q.
Vv W41
+ [ —
0
Vv
ws1
-+ —
DR3 - Schéma bloc du moteur piloté (contréle du courant)
Ql1.
U(p) < I(p)
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DR4 - Diagrammes de Bode en boucle ouverte avec correction proportionnelle

QIs.
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DRS - Diagrammes de Bode du correcteur
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10°

DR6 — Diagrammes de Bode en boucle ouverte avec correcteur PI
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